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電気刺激による感覚フィードバック 
（横井助教授） 

現在，身障者が筋電義手(Fig.1)を使用する際，身障者へのフィードバックはその運動を

認識する視覚のみと情報が少ないため，脳内に適切な body schema を構築することが困難

である．つまり，義手を自分の体と一部として認識することが難しく，思い通りに制御す

るのが困難である．本研究では，筋電義手に取り付けた圧力センサー(Fig.2)から得られる

把持情報（触覚情報）を電気刺激(Fig.3)によって人間へフィードバックすることで，適切

な body schema を構築し，操作者がより思い通りに義手を制御可能にすることを目的とす

る．しかし，触覚情報を人間の神経に直接的に電気刺激してフィードバックするため，刺

激信号が義手の制御信号源となる筋電位にノイズとして混入する．そのため，動作の識別

が困難となるといった問題があげられる．そこで本研究では，表面電気刺激と干渉電気刺

激という二つの電気刺激の方法論を比較し，実験から干渉刺激より表面刺激のほうがノイ

ズの影響は少なく，影響の個人差も小さかったという知見を得た．今後，電気刺激と body 
schema との関係を明らかにし，自分の体の一部として利用できる機能代替機器の開発を目

指す． 
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Fig. 1 EMG controlled Prosthetic Hand 

 

 

Fig. 2 Electrical Stimulation 
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Fig. 3 Stimulation “Ilusion” (fMRI ) 


